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Zalety:

- ptynna regulacja wydajnosci podczas pracy
— brak elementéw tracych
- mozliwo$¢ zdalnego sterowania

Przeznaczenie:

Wibrator elektromagnetyczny stuzy do wywotywania drgan liniowych. Ma on szersze zastosowanie jako naped
podajnikéw i dozownikéw wibracyjnych. Wibrator moze byé¢ rowniez uzyty do innych celéw jak np. do napedu sit
wibracyjnych, jako wzbudnik przeciwzawisowy w zbiornikach i bunkrach. Wibrator cechuje tatwosc¢ ptynnej
regulacji wydajnosci, zasilany poprzez zasilacz tyrystorowy pozwalajacy na regulacje napiecia wyj$ciowego
podczas pracy, a tym samym wielkosci amplitudy drgan wibratora. Zasilacz tyrystorowy umozliwia réwniez zdalne
sterowanie procesem technologicznym poprzez prad wyjscia. Do doktadnego dozowania mozna stosowac¢ dwa
przetaczalne zakresy sterowania pracg wibratora tzn. Transportu i dozowania.

Opis urzadzenia:

Wibrator elektromagnetyczny sktada sie z podstawy stuzacej do umocowania wibratora do urzadzenia
napedzanego, korpusu, pakietu sprezyn ptaskich i elektromagnesu ze zworg. Catos¢ zamknigta jest ostona.
Elektromagnes umocowany jest do korpusu, w ktérym osadzone sg konce pakietu sprezyn. Srodkowa czes¢
pakietu sprezyn skrecona jest sSrubami z podstawg wibratora i zworg elektromagnesu. Pomiedzy
elektromagnesem a zworg w wyniku regulacji uzyskuje sie okreslonej wielkosci szczeline. Urzgdzenie nie majg
czesci tracych, a wiec nie podlegajg znacznemu zuzyciu, koniecznosci konserwacji i smarowania. Wiaczenie
elektromagnesu (poprzez zasilacz tyrystorowy) do sieci powoduje drgania zwory i podstawy wibratora. Wielkos¢
amplitudy drgan zalezna jest od sztywnosci pakietu sprezyn i wielkosci napiecia zasilajgcego cewki
elektromagnesu.

Parametry techniczne przedstawione sg w zatgczonej tabeli.

W celu optymalnego doboru urzadzenia prosimy o kontakt z biurem technicznym tel.: 0 77/470 04 97.
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Dane techniczne:

Charakterystyka Charakterystyka
elektryczna mechaniczna
Typ Wymiary gabarytowe (mm)
. . Masa Masa
N_iiF:Q Moc Nit]?:e Sita | reakty | catko
-wna | -wita
\Y kVA A kN kG kG A B E C F G K H L M D
UOWPOL | 230 04 25 — 22 50 200 100 & 240 140 380 | 320 @ 140 320 175 M16 13
UOWPO | 230 04 2 — 30 65 230 110 270 160 400 | 340 @ 170 340 180 M16 13

UOWP1 230 055 33 057 58 100 | 230 | 110 270 160 & 415 | 430 190 380 | 230 M16 13
Uowp2 | 230 1.1 6 1,4 100 | 195 275 140 325 195 570 | 500 @ 240 490 270 M20 17
UOWP3 | 230 @ 2,2 15 38 | 312 550 410 170 = 480 240 855 | 800 300 630 | 350 @ M30 26
UOWP4 | 400 44 18 12 410 830 420 210 490 280 | 960 = 860 300 730 400 M30 26

UOWPS5 | 400 @ 6,6 29 | 147 820 K 1546 560 320 660 400 1110 970 400 900 520 M36 38

Wibratory moga by¢ zasilane napieciem wyjsciowym 230V, 400V oraz 500V wedtug potrzeb Klienta .
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